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第19回　　フィードバック制御系の設計Ⅲ 　サーボ系の設計、ゲイン調整
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［問題１］図の閉ループ系において、
[image: image8.emf] 

1



s s

K

1 2 0

1



s .

＋

_

X(s) Y(s)

が持続振動を起こすとき
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の値を求めよ。また、そのときの角振動数
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はいくらか。
［問題２］図において、
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にどのような条件があれば安定な系となるか考えよ。
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［問題３］図のフィードバック制御系が安定となるための
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の範囲を求めよ。
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